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PERCAGE AUTOMATISE

1 CAHIER DES CHARGES

1-1 Présentation

o e

L'installation ci-avant permet de percer automatiquement des piéces cylindriques.

Elle comprend essentiellement :

Une goulotte a partir de laquelle les piéces arrivent par gravité
Un vérin 1C de serrage des pieces

Un vérin 2C de pergage des piéces

Un vérin 3C d’éjection des piéces

Un moteur M1 de rotation broche

Page 2/10

Scanned by CamScanner



+ Fomesoutra com

R SONLr
Docs 2 portée de main

1-2 Actionneurs - pré-actionneurs

ACTION ~ ACTIONNEUURS

[ PRE-ACTIONNEURS

M1 : moteur asynchrone triphasé
LSES 132 SU
Dem : RS 2 temps

Tourner la broche

Serrer les pieces 1C : vérin double effet

KM1 : contacteur ligne
KM2 : contacteur de court-circuit

des résistances

1D+ : sortie tige (serrer la piece)
1D- : rentrée tige (desserrer la piéce)

Porcng‘e plu‘o

2C : vérin dourt;l—e effet .

2D+ : sortie tige (descendre broche)
2D- : rentrée tige (monter broche)

Ejecter la plece 3C: vérin simple effet

3D : sortie tige

1-3 boutons poussoirs — capteurs

Repére | - Désignation
_51 Prgsence_ pléce )
5?__ ‘Bouton poussoir départ cycle
150 F’omtlon tige 1C rentrée (capteur a effleurement)
151 | Position tige 1C sortie (capteur a effleurement)
) 2‘20 | Position tige 2C rentrée
251 | Position tige 2C sortie
350 | Position tige 3C rentrée
3581 Position tige 3C sortie

1-4 Fonctionnement

Au repos tous les vérins sont rentrés et le moteur est a I'arrét. Si une piéce est
présente et que I'opérateur donne I'ordre de départ cycle, les actions ci-dessous

sont successivement exécutées.

- Serrage de la piéce et rotation de la broche

- 20secondes apres, descente pour le pergage de la piece
- Desserrage de la piece

- Ejection de la piece

Le cycle s’arréte apreés avoir percé 30 piéces ou s,'il ny a plus de piéce.
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1-5 = Protection et sécuritoe

Tous les moteurs sont protégés contre les courts-circuits et les surcharges faibles et
prolongées,

La protection des personnes contre les contacts indirects est assurée par des dispositifs de
détection de courant résiduel.

L'installation est gérée par un AP cependant 'opérateur dispose un commutateur  lui
permettant de sélectionner la marche manuelle ou automatique du moteur M1,
1-6 — Alimentation

Uinstallation est alimentée a partir d’un poste de livraison HTA/BT dont le schéma de liaison
du poste de livraison est « TTS » sous 230v/400v — 50 Hz,

Ll (intensité de pointe admissible) est de 80A

17- Circuit de commande du moteur M1 en marche manuelle

N N AN

5s

KM1

KM1 KM2 KA1
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2- TRAVAIL DEMANDE

Conformément au cahier des charges,

2-1 tracez le grafcet du point de vue partie opérative et le grafcet du point de vue
partie commande

2-2 tracez le schéma du circuit de puissance du moteur M1

2-3 choisissez a partir des documents constructeurs :

* les contacteurs KM1 et KM2
* Le sectionneur porte fusibles Q1 et les fusibles associés F1
e Le relais thermique F2

2-4 Le circuit de commande de la marche manuelle du démarreur du moteur M1
est donné ala page 4/10

2-4-1 expliquer succinctement le fonctionnement.
2-4-2 |l peut apparaitre un défaut au point A ou B.
Quelles sont les conséquences dans les cas suivant :

a) au point A uniquement
b) aux points A et au point B
c) auvudesconséquences, proposez une solution.

2-5 Le responsable de I'entreprise vous demande de remplacer le vérin 2C suite 3

des pannes survenues plusieurs fois, par un moteur asynchrone triphasé M2. Les
caractéristiques essentielles de la broche entrainée sont:

e Couple résistant évalué a 9N.m
e Vitesse de rotation 1430 tr/mn ;
e Tension 400 volts.

2-5-1 choisissez le moteur M2 qui convient.

2-5-2 Ce moteur M2 peut-il étre démarré directement sur le réseau ? Justifiez votre
réponse (rappel Ip = 80A).
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Moteurs asynchrones triphasés #
haut rendement LSM,
LSES

Sélection

L 4 , lP55-50Hz-CIasseF-AT80K-230VAI400VYet400VA-S1-ClasseIE2

)] }
S00 jn m
Rendement Couran\  Moment  Moment
Puissance Vilosse Moment Intensité Factour anceme démarrage/ démarrage/ maximum/  Moment Masse  Bruit
nominale nominale nominal nominale de puissance CEl 62%%374'2"1 Courant  Moment  Moment  dinertio
Type nominal  nominal  nominal
P, N, M, 1, Cosgp n J IMB3 LP
N i v e ld/in  MdMa  MMn
W ominrl Nm A a4 U o va s 24 kgm? kg @A)
LS 56 M 0.06 1380 0.4 0.29 0.76 0.69 0.62 41.8 371 29.7 2.8 2.4 2.5 0.00025 4 47
LS56M* 0.09 1400 0.6 0.39 0.60 0.52 0.42 55.2 49.6 42.8 3.2 28 2.8 0.00025 4 47
LS 63 M 0.12 1380 0.8 0.44 0.70 0.58 0.47 56.1 53.9 46.8 3.2 2.4 2.3 0.00035 4.8 49
LS6IM* 0.18 1390 12 0.64 0.65 0.55 0.44 61.6 58.0 51.3 3.7 2.6 2.6 0.00048 5 49
LS7T1M* 025 1425 17 0.80 065 055 044 694 668 59.8 4.6 2.7 2.9 0.00068 64 49
LS71Mm* 0.37 1420 25 1.06 0.70 0.59 0.47 72,1 71.7 66.4 4.9 24 2.8 0.00085 73 49
LS71L 0.55 1400 38 1.62 070 062 049 704 700 651 4.8 2.3 25 0.0011 8.2 49
LSdoL* 0.55 1410 3.7 1.42 0.76 0.68 0.55 73.2 69.1 621 45 2.0 2.3 0.0013 82 47
LSES80LG 0.75 1445 5.0 1.7 0.77 0.69 0.55 80.1 80.8 79.0 5.6 1.8 26 0.00261 n7 47
LSES S80S 1.1 1435 15 24 0.82 0.75 0.62 B1.5 83.3 83.0 5.4 1.9 2.5 0.00298 122 48
LSESSoL 1.5 1445 9.9 32 0.80 0.71 0.55 83.0 83.9 824 5.8 1.9 2.4 0.00374 14.6 48
LSES 100 L 2.2 1440 146 46 0.82 0.74 0.63 84.7 85.9 86.1 63 2.3 22 0.00531 213 48
LSES 100LR 3 1439 19.9 6.5 0.78 Q.72 0.58 85.5 86.7 86.4 71 3.0 4.1 0.00665 25.7 48
LSES 112 MU 4 1455 26.3 8.4 0.79 0.71 Q.57 87.0 87.9 87,5 72 2.5 3.2 0.0129 35 43
LSES 1325U 5.5 1455 35.9 11.9 0.76 0.67 0.53 87.7 88,4 87.5 72 26 37 0.0157 42 43 |
LSES 132 M 5 1458 48.6 14.6 083 076 063 B89 898 893 8.0 2.9 3.9 0.0252 57 62 |
LSES 160 MR 1 1459 72.2 212 0.83 0.78 D.66 90.1 90.9 90.5 8.2 3.3 40 0.035 7 62 !
LSES 160L 15 1457 97.9 28.2 0.84 0.80 0.69 90.8 91.8 92.1 74 2.2 3.1 0.07 91 62 1
LSES 180 MT 18.5 1458 121 35.1 0.83 0.78 0.66 91.4 92.1 921 78 2.9 3.6 Q.08 103 64
LSES 180 LR 22 1458 144 41.0 0.84 0.79 0.67 21.8 92,5 925 7.8 2.8 33 0.09 15 64
LSES 200 LR 30 1463 196 56.5 0.83 0.78 0.67 92.4 92.9 92.5 70 28 23 Q.16 164 69
LSES 228 ST 37 1469 240 69,7 0.82 0.78 0.68 92.9 937 93.8 6.3 27 27 . 0.23 205 64
LSES 225 MR 45 1471 292 84.1 0.83 0.78 0.68 933 93.9 93.8 6.9 23 2.4 0.29 235 64
LSES 250 ME 55 1482 355 102 0.84 0.79 0.89 941 94.4 93.9 74 26 27 065 328 69
LSES 230 SC 75 1482 483 139 083 078 067 945 946 949 8.8 24 2.9 0.86 392 70
LSES 260 MD € 1481 582 166 083 078 088 946 948 943 79 34 3.7 1.03 455 69
LSES 315SP 110 1488 706 204 0.82 0.78 067 94.5 94.1 92.8 7.8 3.1 34 2.32 670 76
LSES 315 MP 132 1486 855 238 0.85 Q.81 0.72 95.4 85,2 94.3 7.8 3.4 3.4 279 758 70
LSES 315 MR 160 1484 10217 288 0.84 0.80 0.72 952 952 94,5 7.5 2.8 2.9 3.25 850 7
LSES 315 MR’ 200 1484 1295 361 084 079 068 057 958 952 76 28 30 3.25 850 7
* Moteurs non concemés par IE2 1. Echauffement classe F
Puissances Hors normes
) Rendement Courant  Moment  Moment
Puissance Vitesse Momen! Intensité Facteur CEI60034.2-1 démanage/ démarrage/ maximum/  Momant )
nominale nominale nominal nominale de puissance 2007 Courat  Moment Moment  dinaiie 3%  Bnuit
Type nominal  nominal  nominal
P N, M, I Cos@ n J IMB3
" " S dfin - MaMa  MgMn ol
W omint Nm A L T T3 44 U4 s kg.m2 K b
LSES 80LG 08 1437 6.0 2.1 083 074 060 800 817 800 5.5 1.9 25 000374 125 a7
LSES 80LG 1.1 1435 7.5 2.4 0.82 Q.75 0.62 815 833 83.0 6.2 24 28 0.00374 127 47
LSES 80 LU 1.8 1442 124 3.8 0.81 0.72 0.57 83.9 B4.4 828 6.6 28 23 0.0043 19 48
LSES 132 MU 9 1462 58.9 17.4 0.83 Q.77 0.66 8s.8 90.5 89.9 8.0 33 3.7 0.0293 68 62
LSES 160 LU 18.5 1458 121 35.1 0.83 0.78 0.66 91.4 92.1 921 7.6 29 36 Q.08 98 62
LSES 130 LUR 30 1463 196 56.5 0.83 0.78 0.67 92.4 929 925 7.0 28 2.8 0.16 160 69
LSES 225 MG 70 1482 451 127 084 079 o068 944 944 936 8.8 2.0 29 0.85 380 69
LSES 280 SU 145 1487 937 261 0.84 0.79 0.69 95.4 05.1 939 9.0 3.3 3.4 an 800 70
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Sectionneurs porte-fusibles

(1Y Avec broches ou barmattes,
(2 kncliquatagae dimd sur platina Telequick at prefild chapeau largeur 38 mm, Qu hixation A entraxe de 110 mm

aves platine RXT-AP28,

TAPPARENS COMPLETS = BLOENU T POIGNEE DE COMMANDE
sans bametta, sa mante Indiftdremment
sans fusiblas, sans A drolte ou A pauche
[ 3 . DONde daCde () .
mtens e nomnsle e T ngerieurs latdrale T Extérieurn
© themvique (1) Raktreace Rétdrence Rafdrence T Ratdrence
& T Masse kg Masseky _ Massekg Masse kg
| Tripolakea L — S —
P rsa LT OIS A () LS 'é'zsuums 31 Poipnée frontala DK1-F8 555
| pourfusiblas WONSS O340 0340 __montde d'origine 0,200
| soa BRERS GKUERW " Puignéo frontale  GKT-APOS
pour fawiblas xSt QES0 . - mantda dorigine 0,250
soA DRIEBZ310 = DN1¥B2S  F _ DKI-FA0O1
pout Asidles NS 1280 1,200 Q50 Dmo-gnooti
i U N Q.2
YIS A DRIGES3W = DKy-GB23__ & DOKI-FADOY R o
| pourfusibles T2 SS 1300 R T “Toes0 DKY-FBODS
- L 0.200
20 A DRIHCISW = OKINCe3  -F DKI-HCOO01 o
pour fusitias tailta 0 FSED S.30Q 0850 ___ DKH-HC00S
T 1,020
Tétrapolsires R L
s A Ls:mm‘r‘m Lsm&s @y S ———
pour fusibles 10 x S8 + - Poignda frontala DK1-FBOOS .
LAD-D2S4 LAS:Q! §e _montde d'ongina Q0,200
S 0,308 Q303 U ———
SO A GOKI-EM® (4} GKY:-EMW () Polgnde frontala GK1-APOS
pour usiblas 14 x §1 as70 Q870 montde d'arigine 0,250
S0 A prRy-FEza0 TE mma T DKI-FADO1 T
pourfusibles 22ax &8 1700 1,650 0,050 DKI-FB005
0,200
125 A DRIGB2410_ = DKI-GBSE -+ DRI-PAOGT -
pour fusibles 22 x §8 1780 Lyt QUS0 _DRY-FBO0S
e S ‘ 0._-200 T
200 A DK‘I-NG?_!!Q__ = DKIHC24 + _bRi-Hcoo T
pour fusiblas tallla & PR 4,000 0880 OK1-HC005
1,020

{R) Avec t contact auxillaira de précoupures (ce contact ust Ainsdrer dang le circuit de commands du contactaur
Pout assurar 1 coupure A vide du sachionneun).

A4) mpokiet Nautre, — ,
Pour Section Rétarenca tour - Section Refaronce
sactonnaur clble waitaien e sactionneur  cible unitaire
e S0UPKY MM Masae K . souple mm? Maswe kg
LSO (8) DK1-CH92 DRuEs, Ge . DK1-FAD2
e OO JE 0,020
GRIE (™ DRI-ENY2 T RKUHG - pm.ﬁcg
2 0,120

Q012
{S) Pour utilisation sur oircuit du nautra, possibilité da varroulllage de labroche de sectionnament avee dispositit
particulier (consultar nos représentants ou agents locaux).

LS1-D, 6 . Existedodgine . RKGH

GRUE s B

DIa-Fe 25 DI3FA T DRTHG
ALY

_@) Lo sectionneur GKE-EM possdde dorigine uog broche de nuutre verneuilde, (Ne commandar qua S broches).

&0 DI2-GA
Q Nb

RIHG 08 23—
0,100
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COURANT ALTERNATIF
CHOIX DES CONTACTEURS SELON LA CATEGORIE D’EMPLOI

E(T]DIOI en Courant d’emploi maximal T T (T LeT e LG 6 LG5
e~~~ — TG LeI T AT R TR = - - LC1- LC1- LCI1- LC1- LC1
. i Taille LC1- LC1- LC1- LC1- LEI- LCY- LGI- LC1- LCI1- LC1- LC

Categone AC1 des D09 D12 D17 D25 D32 D40 D50 DB3 DBD FF4 FG4 FH4 FJ4 FK4 FL4 FX4 .

contacteurs  _ _A65 A65 A6s A65 A6S T
"""" ~ A 7 3 'S

Avec section T 1016 25 25 50 95 150 240 305 40x5 €05 10045

decable (nmzy) T T T oo

Courant d'emploi

AClenAa <q40°Cc 75 25 43 40 5 60 80 80
température <55°C 20 20 26 32
ambiante <70°C 17 17

125 200 270 350 500 700'190012_(39:
44 55 70 70 100 180 240 300 430 580 850 1350
22 28 35 42 56 56 80 160 180 250 340 500 700 1100

Augmentation du courant d’emplol par mise en paralléle des pdles

Appliquer aux courants ci-dessus les coefficients suivants qui tiennent compte d'un partage souvent inégal du

L - -.-Sourant entre les pdles : 2 pdles en paralidle: K= 1,6 3 pdles en paralléle : K=225 4 poles en paralléle : K~ 2,8
Em p]Ol en Courant et pulssance d’emplol (température ambiante < 55°C) _
Catégorie ACS Taille LC1- LC1- LC1- LC1- LCI- LC1- LC1- LC1- LC1- LC1- LCI- LCi- LCA- LC1- LC1- LC1-
des D08 D12 D17 D25 D32 D40 D50 D83 bso FF4 FG4 FH4 FJ4 FK4 FL4 FX4
contacteurs AB5 AB5 AB5 AB5 A65 —
U=<440v
Courant d'emploi AC3 9 12 16256 32 40 50 63 80 115 185 265 400 500 630 780 i
jusqu'a enA !
Puissance 220V 22 3 4 55 75 11 15 185 22 30 55 75 110 147 200 220 ‘
nominale i
d'emploj P 380V 4 55 7,5 11 15 18,6 22 30 37 55 9p 132 200 250 335 400 .
en kW .
{Puissances 415y 4 55 8 1 15 22 25 37 45 53 100 140 220 280 375 425 i
normalisées :
des moteurs) 440V 4 55 9 11 15 22 30 37 45 59 100 140 250 295 400 425
500V 55 7.5 10 15 186 22 30 37 55 7s 110 160 257 355 400 450
660V 55 75 75 15 185 30 33 37 45 30 132 200 335 400 450 475 |
1000V - - - - - - - - = 65 100 147 185 355 450 450 \
|
Frégquences maximalea de manceuvres (en fonction de la puissance d'emploi et du facteur de marche) (@ < 55°C) ‘
Facteur Puissance LC1- LC1- LC1- [CI- LCI- LGt LCi- LC1- LC1- LCI- LC1- LC1- LC1- Let- Leqs tci-
de d'emploi D09 D12 D17 D25 D32 D40 D50 D83 D8O FF4 FG4 FH4 Fuysz FK4 FL4 FX4
marche AB5 AB5 A85 AB5 AgS !
<85% P 1200 1200 1200 1200 1000 1000 1000 1000 750 750 7860 750 500 500 800 500
=<85% 05P 3000 3000 2500 2500 2500 2500 2500 2500 2000 2000 200020001200120012(X) 1200
) <25% P 1800 1800 1800 1800 1200 12001200 1200 1200 1200 1200 1200 1200 1200 1200 600 '
Emploi en Courant coupé maximal en fonction du service (limite thermique, température ambiante < 55°C) !
: . _ Man./heure % LCt- LC1- LC1- LC1- LC1- LCi- LCA- LC1- LC1- LCY- LCI- LCa- LC1- LCt- LCT- LCT-
categories AC4-AC2 et Facteur D09 D12 D17 D25 D32 D40 D50 DI DBO FFé FG4 FH4 Fud s oo FXa
Jg 440V de marche AB5 AB5 AB5 A65 AgS5 ) )}

de 150et15% A 30_ 40 45 75 8 110 140 160 200 280 380 5&0 780 1100 1400 1600
a_ 300et10% ]

148 170 2980 350 500 700 950 1250 1400

de 150et20% A 2736 40 67 70 98 130
a_ 600et 10%

132" 145 215 300 400 600 750 950 1100

de 150&1307? A 24 30 35 56 60 & 100
a_ 1200 et 10%

_ de 150 et 559, A 19 24 30 45 50 62 80 110 120 170 240 a20 450 &0 720 820 i
2 2400e110% 7 ) . ;

08 150et85% A T6 21 25 40 45 53 707 90 100 125 170 230 350 500 660 71~
2 3800e110%

* Ne pas dépasser Ia cadence maximale de cycles de manceuvres meécaniques
2Tt OGS depasser
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Adjonctions
pages 36 et 37
Caractéristiques

Relais tripolaires de protection thermique

compensés et différentiels, & réarmement manuel

avec visualisation du déclenchement

ghiey pour la protection des moteurs
ncombrements i i
page 100 Courant alternatif ou continu
Schemas:
pape 103
Puissances normalisées maximalos Zano Polur montago Adfdronce “fusiolesa
Pour montage direct des moteurs triphasés do réglage direcl saus  Masst kg ussoclor au
sous lo cantacteur (1) 50/50 Hz an catégorie AC3 du rolais contacieur relais C’“’"'B,BB
(Montape séparé: voir page 37) 220V 380V 415V_440Y 500V 660V Lc1- .8 gl BS
KW KW KW KW KW kW A . A
ch ch ch ch ch ch gEEpCE.
A ox o+ e e & 0,1-0,16 poD4D32  LAT-DODOTABS . 025 - 2
0,120 . I
£ X ok x x & 0.16-0.25 D094 D32  LAIDOBI0ZA85 050 - 2
0,120 S
$ & & F ¥ % 0,26-0.40 0094032 LA 7z oz
0.120
* * * » * 0,37 0,40-0.63 D99 4 D32 LA1-DOD304AES 1 2 2
0.5 0120
* * * * 0,37 0,66 0,63-1 DO a 032 LR1-DOSIVSAES 2 4 4
05 075 0320
-
= Q37T & 055 075 1.1 1-1.6 DOY & 032 LR1-D09306A66 2 4 [
0.5 Q.75 1 1,5 0,120
037 075 1,1 1,1 1,1 15 1,625 DOO 3 D32 LA1-D06307A65 4 8 10
0.5 1 1,5 1.5 1.5 2 0,120
075 1,5 15 15 22 3 2.54 DOg A 032 LR1-DOD308BA0S 6 10 16
[ 2 2 3 4 0,120
11022 22 22 3 a4 a-8 Do a D32 LAT1-DOB310ABS & 16 16
1.5 3 a a4 55 0,120
1,5 3 37 a1 « 55 5,5.8 D0% i DA2 LR1-DOD312AB5 12 20 20
4 5 5 55 7158 0,120
22 4 4 4 55 1,5 7-10 DOY & D32 LR1-DOB314A85 12 20 25
3 55 55 56 15 10 z 0.120
3 55 55 55 715 10 10-13 DOQ & D32 LR1-D1231BABS 16 25 32
FS 7.5 75 7.5 10 135 0.120
£ 7.5 9 ] 10 15 13-18 DY 4 D32 (Ri-Di8321AB5 20 32 40
52 10 32 12 13.5 20 0,120
55 11 1t 11 15 155 1825 D03 4 D32 LR1-D25322A85 25 40 50
75 15 15 15 20 2§ 0,124
7S 15 15 15 185 - 23-32 0093 D32 LR1-D32363A85 40 63 63
10 20 20 20 25 - 0.300
15 15 18,5 ~ 28-40 D094 D32 LRI-D32355ABS 40 60 80
20 20 - 95 - 0.300
76 15 15 16 185 22 23-32 D4D, D50, D53 LA1-DA0ISIASS 40 63 83
10 20 20 20 25 ap 0.340
10 185 22 22 22 a0 30-40 D40. DS0. 63 UR1-DA0S55A65 A0 80 80
13.6 25 30 30 a0 40 3,340 -
11 22 25 25 30 3T. 3860 D40, DSD, DEI LAT-DEN5IALS 83 1 00
15 30 435 35 40 50 840 100 Yoo
*F n'existo pas de puissance 15 5 30 30 47 46 48-57 D40, 050. D83 (R1-D63360A85 63 100
normalisée pour cos 20 35 40 40 50 80 5340 100
molaurs, cholsir le relais o
on fonction de Fintensité 185 30 37 37 45 5§ 57-66 D40, 050,063 LR1-DB3IZBIAGS :
absorbée 25" 40 5050 50 75 o5ea L
" Pour montage séparé 22 37 45 45 55 83 63-80 - LR1-D
Secontacteur (1) 30 0 60 80 75 o6 = B0363A6S  BC 125 125
{1) Bomes protégdus contro fe toucher ot wis desserrées
Page 9/10
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Cartouches-fusibles
pour sectionneurs et porte-fusibles modulaires (1)
classe aM + pratection des appareils i forles pointes d'inlensith (motnur, dlvetso do frein, e )
clag se QF‘ ou 91 « protection des cruits 5ans pointo G intensite imponantn (Chautiage, sic )
Cartouche-tusible cylindrigue Cartouchu-fuslble classe aM Cartouche-fusible classe gF ou gt S
8,5 x31.5 Cuhbre Adtdronce 7T TV T Masse Calibr Haference Viasi
pour porta-tusible DF6-ABOB an A _ .. Unitailg_ kg ¢n A __unitaire a kg
LN . _DF2-BAOTO0
2 DF2-BA0200
A ____ _DF2-BR0400 B f
6 Dr—‘i 3-BA0B00 0,010 @ _DF2-8N0600 0,616
: T _OF2-BNO8O0____ 6,010
DF2-BN1000 .
Cortouche-tusible cylindrique 0,16 T TOFz-cAd0l T o 010 = e T
10 x 30 026 T pFacaobz __  Tagie | T T T S
pour sectionneur LS1-D 0.5 DF2-GA005 - 0,010 e, T T T T
et porte-fusible DF6-AB10 i T TTpFacant 0010 —  ~ B T T
R R LT I o 2 DF2:CAO2 0,010 2 DF2-CNOZ ~ odia
4 DF2-CA04 0,010 4 “DF2-CHO4 0010
3 DF2-CAO& 0.010 6 _ DFZ-CHO§ “"5010
B DF2-CAOB 0,010 & DF2-CNDB 0,010
10 OF2-CA10 0,010 10 DF2-CN10 _ 0,010
12 DF2-CA12Z 0010 12 DF2-CH12% 0010
16 OF2-CA16 4 0010 16 __DF2-CH16x 0,010
20 DF2-CA20» 0.010 20 DF2-CN20= 0,010
25 DF2-CA25% 0010 25 DF2-CN25 % 0,010
o 32 DF2-CN32+ —__ 0010
Cartoucha-tusible cylindrigue 0,25 ___ __DF2-EAD02 0,020 '
14 2 51 0,50 DF2-EAD05 0,020 ) ~ -
pour sectlonneur GK1-E [ DF2-EADT 0,020
Veme par Quanite induwisole ue 7 2 DF2-EAO2 B 0,020
4 DFZ-EAG4 0020 4 _ DF2-ENO4 0,020
6_ DF2-EAGE 0020 6 DF2-ENJE 0,020
8 DFZ-EAOS 0,020 -
10 DFZ-EA10 0,020 10 DF2-EN10 0,020
12 DF2-EA12 0,020
16 DF2-EA16 0,020 16 DF2-EN16 0,020
20 DFZ-EA20 0,020 20 DF2-EN20 0,020
25 DF2-EA25 0020 25 DF2-EN2S 0.020
32 DF2-EA32« 0.020 32 DF2-EN32 + N 0.020
40 DF2-EA4D x 0,020 20 DF2-ENAO+ 0,020
50 DF2-EAS0 * 0,020
Cartoucho-fusible cylindrique 4 DF2-FAD4 0,045
22-x 58 6__ DF2-FAQB 0.045
pour sectionnours DK1-FB, GB 8 DF2-FAQS 0,045
varie ch S iATLiE e edn 3 he s 10 DF2-FA10 0045 10 DF2-FN10 0,045
16 DFZ-FA16 0045
20 —_DF2-FA20 0.045 20 DF2-FN20 0,045
25 DF2-FA25 0,045 25 DF2-FN25 0,045
2 OF2-FA32 0045 32 DF2-FN33 0,045
40 DF2-FA40 0.045 40 DF2-FN40 0,045
50 __DF2-FA50 _ o045 50 _ DF2-FN50 0,015
83 . _DF2-FAB3w 0,045 63 "~ DF2-FNB3 * 0,045
80 DF2-FABD * DF2-FNGBO* 0,045
(1) callbros pour DK1-GB woqy DF2-] -FA100 e DF2-FN100» 0,045
: 125(_ __ DF2-FAI25%7. 2~ =~ 0 B -
Cartouche-fusible & couteaux 0 . __ DF2-GA1051 # ; DF2-GN1051 0,230
tallic 0 B3 DF2-GAI0DEI* _ (230 DF2-GN1081 0,230
potr wd.,,,,,,,u, DK1-HC B0 DF2-GA10B71 4 0,230 DF2-GN1081 0230
et e s e = 230 100 DF3-GAT101« 0,230 DF2-GN1101 0.230
e L O : 125 T DFZ2-GAT1214+ 0,230 DF2-GN112% .230
160 DFZ-GA1161 % . 0,230 DF2-GN1161 0,230
200 _ToF2GAv201s _ —_"po@p30 T T N Ty
& Surface de contact argentde.
(1) Raférences dos porte-fysibles modulaires ; voir page 303.
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